SIEMENS

4502

ACVATIX™

Elektromotoros forgato SAL..
motorok pillangoszelepekhez
és keverocsapokhoz

90°-os elfordulassal

e SAL31..
e SALG61..

e SALS81..
e SAL61..

AC 230 V tapfesziiltség, 3-pont vezéridjel

AC/DC 24 V tapfesziiltség, 0...10 V, 4...20 mA vezérlgjel,
0...1000 Q

AC/DC 24 V tapfesziiltség, 3- pont vezéridjel

Pozicié visszajelzés, tulfordulas szabalyozas

¢ Pillangészelepekre és keverécsapokra torténd kdzvetlen szereléshez;
nincs sziikség beallitasra

o Kézi allitétarcsa, pozicidkijelzés és lizemallapot jelzé6 LED

e Opcionalis funkciok kiils6 poziciékapcsoldkkal, potenciométerrel

Felhasznalas

Siemens pillangdszelepek és keverécsapok mikodtetéséhez, VKF41.. és VBF21..
tipusu szabalyozé- vagy elzaré szerelvényekhez fitési-, szell6zési- és légkondi-
ciondlasi rendszerekben.
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Tipustablazat

Raktari | Elfordulési | Forgaté [
Cikkszam . . 9 . Tapfesz. Vezérlojel Futasidé | LED | allito- Extra funkciék
szam szog nyomaték .
tarcsa
SAL31.00T10 | s55162-A108 120 s
AC 230V 3-pont - -
SAL31.03T10 | s55162-A109 30s
SAL61.00T10 | s55162-A100 DCO...10V 120's Nyomni (06 visszi
90° 10 Nm DC 4...20 mA v és Pozicio visszjelz.,
SAL61.03T10 | s55162-A101 ACIDC 0...1000 O 30s rogziteni | K7 allitas, stb.
SAL81.00T10 | S55162-A104 24v 120's
3- pont - -
SAL81.03T10 | s55162-A105 30s
Elektromos kiegészit6k Cikkszam Kiilsé poziciokapcsolé ASC10.51 Poteciométer ASZ7.5/.. "

Raktari szam

555845-2103

$§55845-2104 (ASZ7.5/135)
$55845-Z2105 (ASZ7.5/200)
$55845-2106 (ASZ7.5/1000)

Max. 2 6sszesen

SAL31.. Max. 2 Max. 1
SAL61.. -

Max. 2
SALS1.. Max. 1

" Rendelheté 135

Q, 200 Q vagy 1000 Q

Mechanikus Cikkszam Id6jarasallé burkolat Osszeépitd készlet
N ASK39.1 ASK31N VBF21..-hez ASK33N VKF41..-hez

kiegésziték —

Raktari szam $55845-2109 $55845-2100 $55845-2101
SAL..T10 Max. 1 v v

Rendelés

Példa Cikkszam Raktari szam Leiras Mennyiség
SAL31.00T10 $55162-A108 Forgaté motor 1
ASZ7.5/1000 S55845-Z106 Potenciométer 1

Szallitas A forgatdomotorok, a szelepek és a kiegészitdk kilén csomagolva keriinek

Tartalék alkatrészek

szallitasra.

Raktari szam
8000060844

Burkolat

A
2 adapter

) 1db. 14 mm
@ i 1db. 11 mm
4 csavar
?? R 2 db. M5 x 20 mm
gg @ 2 db. M6 x 20 mm

4040483

2/8
Siemens Electromotoric rotary actuators for butterfly or slipper valveskeverécsapokhoz CE1N4502enhu
Building Technologies 27.05.2011




Kombinaciok

Termék dokumentacio

SAL..T10 Elfordulasi szog 90 °
Forgatonyomaték 10 Nm
Keverécsapok Adatlap| Tipus " DN | ky[m®/h] osksézsez?Ztlto Apmax [kPa]
PN6 N42411 vBF21.40 | 40 25 - -
VBF21.50 50 40 - -
m ’/ VBF21.65 65 63 ASK31N
VBF21.80 80 100 ASK31N
\ VBF21.100 100 160 ASK31N 30
VBF21.125 125 550 ASK31N
1120 °C VBF21.150 | 150 820 ASK31N
Pillang6szelepek Aps [kPa]
PN16 N4131|vKF41.40 |40 |50 ASK33N
VKF41.50 50 80 ASK33N
M VKF41.65 65 200 ASK33N 500
VKF41.80 80 400 ASK33N
o VKF41.100 (100 760 ASK33N
§ VKF41.125 (125 1000 ASK33N 300
VKF41.150 (150 2100 ASK33N 250
10,120 °C VKF41.200 200 {4000 ASK33N 125

" SAL.T10 forgat6é motorok csak a VBF21.., DN65...150-re szerelhet6k. A VBF21.., DN40/50 —hez az
SQK34.., SQK84.. (N4508 adatlap) vagy SQK33.00 (N4506 adatlap) forgaté motorok hasznalhatdk.

Tudnivaldk

Az Uj generaciods allitomotorok részletes miszaki informacioi az "Elektromotoros
allitomotorok SAX.., SAL.." (CE1P4040en) bazis dokumentaciéban talalhatok meg.

Mérnoki informaciok
SAL 31../ SAL81..

A 3-pontos allitémotorokat a megfeleld specialis szabalyozokkal kell mikddtetni,
lasd "Bekotési abra" (Hiba! A kdnyvjelzd nem létezik..oldal).

SALG1.. Akar 10 allitémotor is parhuzamosan mikddtetheté egy 1mA-es szabalyozé
kimeneten keresztll. A modulacios allitdmotoroknak 100 kQ-os bemeneti
ellenallasuk van.

Szerelés Beltéri hasznalat Kiiltéri hasznalat ”

(6o
e A0 SN %0
'/ ' 0 ~
>
/ / !
S Y
{ DX @DX bl
&
2 g
E <
Y Csak ASK39.1 id8jarasallé burkolattal felszerelve
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Karbantartas

A forgatdmotorok karbantartas mentes késziilékek.

Jotallas
A leirasban szereplé miszaki jellemz8k csak a 3.oldalon leirt Siemens
bavatkozdkkal tortént 6sszeépités esetében érvényesek és a jotallas kizarolag
ilyen esetekre vonatkozik.

Tudnivalé Ha a forgatomotorokat mas gyartok keverécsapjaival épitik 6ssze, akkor a

Miiszaki adatok

felhasznalénak ellenériznie kell a megfelelé miikodést, és ilyen esetekre a
Siemens semmiféle jotallast nem vallal. Az SAL..T10 forgatomotorok
hasznalata pillangoszelepekre vonatkozéan kizarélag a Siemens VKF41..

sorozataval engedélyezett.

SAL..

Tapellatas

SA..31..
SA..61..
SA..81..

Mikaodtets feszlltség

AC 230 V £15%
AC 24V +20%/DC 24V +20% / -15%
AC 24V +20% /DC 24 V + 20 % / -15%

Frekvencia

45...65Hz

Betap fazis biztositéka

Max. 10 A lassu

Teljesitmény felvétel 50 Hz-nél

SAL31.00T10 Forgatémotor fordul |3.5 VA/2W
SAL31.03T10 Forgatomotor fordul 6,5 VA/2,75 W
SAL61.00T10 Forgatomotor fordul |4 VA/2 W
SAL61.03T10 Forgatémotor fordul 8,5 VA/3,5W
SAL81.00T10 Forgatomotor fordul |4 VA/2 W
SAL81.03T10 Forgatomotor fordul |4 VA/3 W
Funkcié adatok Futasid6k (a névleges elfordulési szoghoz tartozdan)
SAL31..00, SAL81..00 |120s
SAL31..03, SAL..03 |30s
Forgatényomaték SAL..T10 |10 Nm
Elfordulasi szg 90°
Engedélyezett k6zegh6meérséklet (szelep felszerelve) -10...120 °C
Jel kimenetek Vezérléjel "Y” SAL31.., SAL81.. |3-pont
SAL3.. Feszlltség |AC 230V +15%
SALS.. Fesziltség |AC24V +£20% /DC 24V +20 % /-15%
SAL61.. (DC 0...10 V) Aramesés |<0.1 mA
Bemeneti ellenallas | 2100 kQ
SAL61.. (DC 4...20 mA) Aramesés |DC 4..20 mA £ 1%
Bemeneti ellendllas | <500 Q
Parhuzamos miikédés SAL61.. < 10 (a szabalyozé kimenetétdl fliggben)
Feliilvezérlés Vezérl6jel "Z” SAL61.. |R=0...1000 Q, G, GO
R =0...1000 Q |Elmozdulas / elfordulas aranyos R-rel

Z bekotve G-re
Z bekoétve GO-ra

90° "
0° "

Feszlltség |Max. AC 24 V £ 20%
Max. DC 24 V + 20% / -15%
Aramesés |<0.1 mA
Pozicié visszajelzés Pozicié visszajelzés U SAL61.. |DCO..10V £1%
Terhelési ellenallas | >10 kQ res.
Terhelés | Max. 1 mA
Csatlakoz6 kabel Vezeték keresztmetszet 0.13...1.5 mm®, AWG 24...16 ?
Csatlakozo kabel Kabel bekotések 2 bemenet & 20.5 mm (M20-hoz)
1 bemenet & 25.5 mm (M25-h6z)
Védettség Burkolat vizszintestél fiiggélegesig IP54 per EN 60529-szerint
Szigetelési osztalyok EN 60730-szerint
SAL31.. AC230V |II
SALG1.. AC/DC24V |l
SAL81.. AC/DC24V |l
Kornyezeti feltételek Mikodés IEC 60721-3-3
Levegd minGség 3K5 osztaly
Beépitési hely Beltér (id6jaras védett)
Hémérséklet -15...55°C
Paratartalom (nem kondenzal6dé) 5...95 % relativ pt.
Szallitas IEC 60721-3-2
Levegd minGség 2K3 osztaly
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SAL..

Hémérséklet -25...70 °C
Paratartalom <95 % relativ pt.
Térolas IEC 60721-3-1
Hémérséklet -15...55°C
Paratartalom 5...95 % relativ pt.
Max. Kézeghémérséklet a szelepre szerelve 120 °C
Szabvanyok CE tanusitvany
EMC direktivanak megfelel6en 2004/108/EC
Immunitas EN 61000-6-2:[2005] Ipari ¥
Emmisszié EN 61000-6-3:[2007] Haztartasi
Elektromos biztonsag EN 60730-1
Kisfeszultségl direktiva AC 230 V |2006/95/EC
C-tick |N 474
UL tanusitvany AC230V |-
AC/DC 24V | UL 873
Kornyezeti megfeleléség - ISO 14001 (k6rnyezet)
ISO 9001 (min6ség)
SN 36350 (kérnyezet-kompatibilis termék)
RL 2002/95/EG (RoHS)
Méretek - Lasd "Méretek" (3.oldal)
Suly Csomagolas nélkdl Lasd "Méretek" (3.oldal)
Kiegészitok Potenciométer ASZ7.5/135 0...135Q+ 5%
Fesziltség |DC 10V
Aram |<4 mA
Potenciométer ASZ7.5/200 0...200 Q + 5%
Fesziltség |DC 10V
Aram |<4 mA
Potenciométer ASZ7.5/1000 0...1000 Q * 5%
Fesziltség |DC 10V
Aram |<4 mA

Kilsé pozicidkapcsold ASC10.51 Kapcsolasi teljesitm.

AC 24...230V, 6 Ares., 3Aind.

Bekotési abrak

" A DIL kapcsolok allasanak betartasa
2 AWG = Amerikai bekétési el6iras
% ASK39.1 id6jarasallé burkolattal is

) Transzformator 160 VA (pl. Siemens 4AM 3842-4TN00-0EA0) AC 24 V miik.fesziiltségii mozgatokhoz

Bels6 Diagramok
SAL31..

Kiegészitﬁk

A és / vagy B

1x ASC10.51

AC24V.230V/6 (A
v

S1

AC 230 V
vy
viye | | 1x ASC10.51
I I
AC24V..230V/6(Q)A 3
v H
S1 <
@ | A | B [s3Ts2
g or 1 x ASZ7.51..
l | g .
N g SELV/PELV 0...1000 Q
I | 153 152 * . 08
P1 |P2 |P3
100%
0% §
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SALG1..

SAL81..

Csatlakozo6 terminalok
SAL31..

SALG1..

SAL81..

Csatlakozo6 terminalok
kiegésziték

Kulsé poziciokapcsold
ASC10.51

AC 24V Dé.6201g10 AC 24V Kiegeészit6k
v 0...1000 Q A és / vagy B
= ! Tz I ! 1x ASC10.51 1x ASC10.51
AC24V.230V/6 (A AC24V.230V/6 (A
100% v v
OHE | |~ - -
0% “
@
g
| ! ] ] g < 3
Go | 10 ™ | | 3 :
v < <
DCO..10V [s3 82 183 s2

Kiegészitﬁk

A és / vagy B

1x ASC10.51

AC24V.230V/6 (A
v

AC 24V S1
vy
vipy2 | | 1x ASC10.51
| [
AC24V..230V/6(3)A =
M I
S1 e
@ | A | B [S3 152
g or 1 x ASZ7.5/..
| | 2 =
N g SELV/PELV 0...1000 Q
G I | < 0..200 Q
183 [s2 A 0.135Q

P1 |P2 |P3

100%
0%

4040G05

AC 230V, 3-pont
E‘ Rendszer nulla (SN)
Y1|— Vezérlgjel (forgatdbmotor tengelye dramutato jarasi iranyaba fordul)

4040217

Y2|— Vezérléjel (forgatdmotor tengelye éramutato jarasaval ellentétes iranyba fordul)

AC/DC 24V,DCO0...10V/4...20mA/0...1000 Q

Rendszer nulla (SN)

[~ Rendszer fazis (SP)

Vezérlgjel for DC 0...10 V / 4...20 mA

[~ Mérésinulla

[~ Pozici6 visszajelzés DC 0...10 V

[~ Vezérlgjel felllvezérléshez AC/DC < 24 V, 0...1000 Q

NEEREIE
T T

4040216

AC/DC 24 V, 3-pont
Rendszer fazis (SP)
Vezérlgjel (forgatdbmotor tengelye éramutato jarasi iranyaba fordul)

19
Ba

§
3 Vezérléjel (forgatdmotor tengelye éramutatd jarasaval ellentétes iranyba fordul)

4

Allithaté kapcsolasi pontok, AC 24...230 V AC 24 V..230 V/6 (3) A
v
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Potenciométer
ASZ7.5/..
ot

4040217

Nulla pont bedllitasa, DC 10 V

4040217

il

[2}-
[3} x.00 1o0%

Renszer fazis (SP)

Zaras (forgatdmotor tengelye éramutaté jarasi iranyaba fordul)
Nyitas (forgatémotor tengelye 6ramutaté jarasaval ellentétes
iranyba fordul)

SELV/PELV 0...1000 Q
0..2

R 00 Q
e 0.135Q
Mérési nulla

P1 |P2 |P3
0..xQ

x =135 Q, 200 0;1000 Q o |
Bekotési abrak
L
SAL31.. 1
A Forgatémotor
Y1 Y2 N N1 ..
| ‘ L Fazis
. L N Nulla
N1 Szabalyozé
Y1,Y2 VezérlGjelek
N A
e l N
SALG61..
I 1 flm n sP
! o/
° ! = f o
! 13 -|2 2 Ll3 -|2 FslLR_ My __Ig
[— i I i RS
1 I I I I
Go Y M N1 ——<€ o————l o-i—————l o—l i
ERE=CE |
G Y M U z i
I
|
I
§ GO A :
I ’ N
A Forgatémotor
F2 Fagyvédo termosztat; terminalok:
1 — 2 fagy veszélye / érzékel6 szakadt (a termosztat fagyra zar)
1 — 3 normal mikddés
F3 Hémérséklet érzékeld
F4 Fagyvéddé monitor 0...1000 Q kimenettel, NEM tamogatja a QAF21.. vagy QAF61..
M Mérési nulla
N1 Szabalyoz6
SN Rendszer nulla
SP Rendszer fazis AC/DC 24 V
) Pozici6 visszajelzés
Y Vezérlgjel
Y4 Vezérljel fellilvezérléshez
SALS81.. -
ir
- v ooy A Forga'témoltor
| | N1 Szabalyozo
- - SN Rendszer nulla
SP Rendszer fazis AC/DC 24 V
Y1,Y2 VezérlGjelek
< A
[
SN
718
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Méretek

Méretek mm-ben

VAV

11

A
A

@)
D
@®

/| 1|

1 SAL.:. M25
2 SAL.. M20

VRS

4040M02

Tipus A B C

SAL.. 160 | 124 | 150

88 42 50 70 [ 100 | 200

ASK39.1-gyel | +25 | 154 | 300

ASK3..N 6sszeépitd

készlettel %

[ 1]

l

A1

1

4040M03

Tipus A1 D1 E1 E2
SAL.. ASK3..N-nel 188 [ 88 80 44
ASK39.1-gyel +25 - - -
Ellen6rz6 szamok
Cikkszam Ervényes a ....-ellendrzé szamtol
SAL31.00T10 A
SAL31.03T10 LA
SAL61.00T10 A
SAL61.03T10 A
SAL81.00T10 LA
SAL81.03T10 A
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